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Rechercheantrag gem. § 7 Abs. 1 GbmG ist gestellt 

@> Zylindrischer Sensor winklig zur Langsachse verlaufendem Erfassungsbereich 
(57) Sensor (1) miteinem zylindrischen Gehause (2) undmit 

einem Sensorelement (8} mit einer Feld-Abstrahlflache 

(9), z. B. induktiv, kapazitiv, optisch oder akustisch arbei- 

tend, wobei das Sensorelement (8) innerhalb der proji- 

zierten Querschnittsfiache des zylindrischen Gehauses (2| 

derart angeordnet ist, dass der Winkel seiner Feldab- 

strahlflache (9) gegenuber der Langsachse (6) des zylin- 
drischen Gehauses (2) von 900 verschieden ist. 
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Beschreibung 



Zylindrischer Sensor mit winklig zur Dangsach.se verlaufendem 
Erfassungsbereich 

5 

Die Erfindung betrifft einen Sensor mit einem zylindrischen 
Gehause und mit einem Sens or element mit einer Feldabs trahl- 
flache, z.B. induktiv, kapazitiv, optisch oder akustisch ar- 
beitend. 

10 

Bekannte Sensoren mit zylindrischem Gehause haben einen axial 
zur Langsachse verlaufenden Erfassungsbereich. Derartige Sen- 
soren, die zum Erfassen des Fiillstands von Fliissigkeiten, 
Schiittgutern und fester Gegenstande eingesetzt werden, haben 
15 den Nachteil, dass die Sensorlange bei einigen Anwendungen 

eine Verwendung einschrankt oder sogar unmoglich macht , z.B. 
wenn der verfugbare Abstand zwischen Sensorflache und Erfas- 
sungselement gering ist. 

20 Weiterhin sind Sensoren mit kubischem bzw. quaderf ormigen 

flachen Gehause bekannt. Diese benotigen jedoch zusatzliche 
Befestigungselemente und sind in Bezug auf die Ausrichtung 
auf ein Erfassungselement bzw. auf die Justage umstandlich . 
Fur Anwendungen in geschlossenen Systemen wie Transportkana- 

25 len, Getriebegehausen usw. sind diese Sensoren schlecht ge- 
eignet, da die erf orderlichen Offnungen fiir das Sensorfeld 
nur aufwendig verschlossen werden konnen, 

AulSerdem sind Sensoren bekannt, die eine Vorrichtung zur Um- 
3 0 lenkung des Sensorfeldes aufweisen. Hierbei eingesetzte Urn- 
• lenkspiegel , Reflektoren oder spezielle Sensorkopfe erlauben 
jedoch keine Durchsteckmontage in Gewinde oder Bohrungen, die 
nur gering'fugig grofier sein miissen als der Sensordurcbmesser . 

3 5 Daher liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, einen Sensor . 
der oben genannten Art zu schaffen, der fiir Anwendungen ge- 
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eignet ist, bei denen der Erf assungsbereich nicht axial zur 
Langsach.se verlauft. 

Die Aufgabe wird mit einem Sensor mit den Merkmalen gemaS 
Anspruch 1 gelost. Bei diesem Sensor ist das Sensorelement 
innerhalb der projizierten Querschnittsf lache des zylind- 
rischen GeMuses derart angeordnet, dass der Winkel seiner 
Feldabstrahlf lache gegenuber der Langsachse des zylindrischen 
Gehauses von 90° verschieden ist. 

Vorteilhafte Weiterbildungen sind den Unteranspruchen 2 bis 4 
zu entnehmen, 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erf indung wird im folgenden an- 
hand einer Zeichnung naher erlautert . Es zeigen: 

FIG 1 eine Aufienansicht des erf indung sgemafien Sensors in 

perspektivischer Darstellung, 
FIG 2 einen erf indungsgemafien Sensor mit Darstellung der 

Lage des Sensorelements und 
FIG 3 einen Querschnitt durch den Sensor gemafi dem Schnitt 

in FIG 2. 



FIG 1 zeigt einen Sensor 1 rait einem zylindriscnen Gehause 2 
25 mit einem Aufiendurchmesser Dz, dessen eines Ende mit einem 

elektrischen Anschluss 3 zur Stromversorgung versehen ist: und 
dessen anderes Ende in einen ebenfalls iiberwiegend zylind- 
risch ausgebildeten Sensorkopf 4 ubergeht. Der Sensorkopf 4 
mit dem AuiSendurchmesser Ds hat in Richtung der Langsachse 5 
3 0 (siehe FIG 2) des Sensorkopf es 4, die mit der Langsachse 6 

des. zylindrischen Gehauses 2 ubereinstimmt , einen kreissekto- 
ralen Ausschnitt 11, durch den eine Sennit tf lache 7 gebildet 
ist. 



35 



Im Sensorkopf 4 ist ein scheibenf ormiges Sensorelement 8 mit 
der Dicke d, z.B. ein Ultraschallwandler, angeordnet, das 
eine Feldabstrahlf lache 9 aufweist, deren Lage mit der der 
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Schnittflache 7 nahezu tibereinstimmt . Die Lage des Sensorele- 
ments 8 ist derart, dass seine Feldabs trahlf lache 9 zur 
Langsachse 6 des zylindrischen Gehauses 2 einem Winkel bil- 
det, der von 9 0° verschieden ist und im vorliegenden Ausfuh- 
5 rungsbeispiel speziell 0° betragt . Dies hat zur Folge, dass 
das Sensorfeld 10 nicht axial sondern winklig zur Langsachse 
6 abgestrahlt wird, d.h. hier in einen Winkel von 90°, wobei 
die Feldabstrahlf lache 9 parallel zur Langsachse 6, 8 liegt, 
Dabei wird von Sensoreleraenten 8 ausgegangen, die nicht nur 
10 akustisch sondern auch optisch, induktiv oder kapazitiv ar- 
beiten. 

FIG 3 ist eine Querschnittsansicht des Sensors 1 im Bereich 
des Sensorelements 8 zu entnehmen, die die Lage des Sensor- 

15 elements 8 innerhalb der projizierten Querschnittsf lache des 
zylindrischen Gehauses 2 zeigt. Demzufolge weist der winklig 
abstrahlende zylindrische Sensor 1 keine uberstehenden Kon- 
turen auf, so dass er sich leicht in eine Bohrung einbauen 
lasst, was eine einfache Abdichtung gegen Staub, Fliissig- 

20 keiten und Gase ermoglicht . 
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Schutzanspruche 

1. Sensor (1) mit einem zylindrischen Gehause (2) unci mit 
einem Sensorelement (8) rait einer Feld-Abstrahlf lache (9), 

5 z.B. induktiv, kapazitiv, optisch oder akustisch arbeitend, 
wobei das Sensorelement (8) innerhalb der proj izierten Quer- 
schnittsf lache des zylindrischen Gehauses (2) derart ange- 
ordnet ist, dass der Winkel seiner Feldabstrahlf lache (9) 
gegeniiber der Langsachse (6) des zylindrischen Gehauses (2) 
10 von 9 0° verschieden ist. 

2. Sensor nach Anspruch 1, gegennzeich.net 

d u r c h einen zylindrisch ausgebildeten Sensorkopf (4), 
der mit dem zylindrischen Gehauses (2) verbunden ist, und in 
15 dem das Sensorelement (8) aufgenommen ist, wobei der Sensor- 
kopf (4) einen kreissektoralen Ausschnitt {11) aufweist, 
durch den eine Schnittf lache (7) gebildet ist, mit deren Lage 
die Lage der Feldabstrahlf lache (9) nahezu ubereinstimmt. 

2 0 3. Sensor nach Anspruch 1 oder 2, dadurch g e - 

kennzei chnet , dass das Sensorelement (8) derart 
angeordnet ist, dass seine Feldabstrahlf lache (9) parallel 
zur Langsachse (6) liegt. 

25 4. Sensor nach einem der vorangehenden Anspruche, da- 
durch gekennz'eichnet, dass das Sensor- 
element (8) scheibenf ormig ausgebildet ist und eine Dicke d 
aufweist, und dass die Feldabstrahlf lache (9) des Sensorele- 
ments {8) etwa 0,5 d von der Langsachse (6) beabstandet ist. 
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